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Щоб отримати плав синтезу карбоміду, на підприємствах за основний апа-
рат зазвичай використовується реактор. Для того, щоб підтримувати потрібну
температуру, яка є дуже важливою для отримання якісного плаву, потрібно 
правильно підібрати тип регулятора та здійснити синтез системи керування [1].

Передавальна функція реактора для каналу керування «витрата рідкого 
аміаку – вихідна температура плаву синтезу карбоміду»

�кер(D) =  �SD + 1 = 323,337239,276D + 1 .
В результаті синтезу системи керування отримано параметри налаштуван-

ня для П-, ПІ- та ПІД-регулятора [2]:
- для П-регулятора: Kр = 88;
- для ПІ-регулятора: Kр = 72, Ті = 625;
- для ПІД-регулятора: Кр = 96, Ті = 375, Тd = 93,75.

На рисунку наведено перехідні характеристики замкненої системи, отри-
мані для каналів керування названих регуляторів.

Перехідні характеристики замкненої системи з П-, ПІ- та ПІД-регуляторами

На основі аналізу отриманих перехідних процесів кращим варіантом ви-
знано систему з ПІД-регулятором, оскільки П-регулятор не виводить систему 
на усталений рівень, а ПІ-регулятор робить це за більш тривалий період часу.
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