
Демонстраційний плакат до магістерської дисертації 

Математичне та програмне забезпечення системи контролюосіб за умови неповних даних 

Виконав студент гр. ІП71мн Борисов О.В.  

Керівник доц., к.т.н. Фіногенов О.Д.

Налаштування роботи модуля колізій 


